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Math 168
Kouba
Trigonometry Formulae

1.) D(sinx)=cosx

2.) D(cosx)=-sinx

3.) D(tanx)=sec2x

4.) D(secx)=secxtanx

5.) D(cotx)=-csc2x

6.) D(cscx)=-cscxcotx

1.) Jcosx dx = sinx + C

a) Jsinx dx = -cosx + C

3.) Jtanx dx lnIsecxI + C

4.) Jsecxtanx dx = secx + C

5.) Jsecx dx = lnlsecx+tanxl + C

6.) fJ32X dx nx + C

7.) Icon dx = isinxI + C

8.) Jcscxcotx dx = -cscx + C

9.) Icscx dx Inlcscx-cotxl + C

10.) Jcsc2xdx=cotx+C

1.) cos2x+sin2x=1
I TRIG-a) i +tan2x—sec2x

3.) t+cot2x=csc2x I IDENTITIES
4.) sin2x=2&nxcosx

5.) cos2x=2cos2x-1

= 1 - 2 sin 2 x

= cos 2 x - sn 2 x
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